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Ê] ¾Ì�Z» dyZ� Á ÊuY�� ) |À¸] ÉZÅ�f�] ÉÁ� Êf�Z¨u �Z� Äf�a d�Z¯��Á|]�ËY� (  

Ä»|¬»  
]Ê®/�  ­Zy �f/�]ºÆ»�e Ë¾   �^À»»PeÌ¾  Ê·M Á Ê¿| » {YÂ»¿{�Â»Ì�Z  |/�� ÉY�] ÃZÌ³»Ê|/�Z]  Ä] \Ì/�M Ä¿Â³�Å Á

 {Â] |ÅYÂy ÃY�¼Å µÂ�v» {�°¸¼� �ÅZ¯ Z] ½M d§Z] ]1[. 
  É��ÁZ/�¯ Ã�Âu ½Z/�/�zf» Ã�Á�»Y¸/�YÊ�e Ë¾   ÃY�½Á�]d§�   �Y Ã{Z¨f/�Y Y� ¶°/�» ¾ËY �Y/�Ìºf/�ZÅÉ   É��ÁZ/�¯

  º¯ d/�¯) Êf�Z¨u­ZyÉ��Á   Ê] Á­ZyÉ��ÁÊ» (|À¿Y{ ]8[.  Á ªÌ«{ Ã�Ì¿Z°» d/�Z¯ ºf/�Ì/� {�]�Z¯ Z]¶]Z«{Z¼f�Y  
  Ê�Y�� ¦¸fz» ¹Z/«�Y {�°¸¼� �{ ®/qÂ¯ cY�ÌÌ¤e Êfu ,ÊeZ/¬Ì¬ve ��Y�» �{Ä/]fuY�Ê  ¶/]Z/«Ã|/ÅZ//�»  {Â] |/ÅYÂy  ]4[. 

  Á ­Z/y É�Ë~/a}Â¨¿ d/Ì§�� �ËY�§Y ,­Z/y d/�Z/̈u ,�eY�» ÉZ/ÌuY Ä/] Ä/mÂeÄ/WY�Y  �Á�  ÉZ/Å¶/]Z/«Y�mY    0Z///�Â//�y
Ã�Æ]¾Ì//�Z» �Y É�Ì³ºf//�Ì//� Á É��ÁZ//�¯ ÉZÅ  ÉZÅ]Ê  ­Zy��ÁÉ    Á­Zy º¯��ÁÉ Ã�ËÁ dÌ¼ÅY {�Y{ ÉY ]6[.  �Y

µÁY|f»�e Ë¾ �Á�Ä¿Zz¸³ ½ZÅZÌ³ {ZË{�Y Á �Ìj°e ÉZÅ �{ �~] ÊÀÌ » {Y| e ½{Y{ �Y�« .d/�Y É�Z¯�~] ZË �~] d/�¯ ,ZÅ
 ­ZyÄ]�Â�À»  Ê» �Ìj°e �Á� ¾ËY Z] ½ZÅZÌ³ �Y É�ZÌ/�] Ä¯ d/�Y Ê/�Àm �Ìj°e �Â¿ ®Ë ,|/�� Á ½{� Ä¿YÂm|¿Â/� ]5[. 

�Á� �Y Ã{Z¨f/�Y Z] Á É��ÁZ/�¯ �{ É�ÁZÀ§ ½Á�§Y�Á� d§�/�Ìa Ã�Á�»Yfz» �YÂ¿Y d/�¯ d À/� ,Ã�Ì¿Z°» ½�|» ÉZÅ ¦¸
 {�°ËÁ� �Á~]Á ËÃ�YÉ aÌÃ{�¯Y|  d�Y]8[.  

]3[ Ê» �~] d/�Z¯ Ä¸u�» ,Y�¸¯ d�Y�� �{ ºÆ» ¶uY�» �Y Ê°Ë |¿{�¯ ��Y�³ Á \/�ZÀ» ª¼� �{ d/�Z¯ .|/�Z]
 �¬¿ ,d/�Z¯ ¹Z´ÀÅ �{ �~] Ä] �f¼¯ \Ì/�M Z] dyYÂÀ°Ë�iR»É    �{Ä¿YÂm¿�Ê   ÃZÌ³ �Y�¬f/�Y Á Ä���» �^/� |/��{ Á �~]

  .{�Y{]2[ �Á� Ê¬Ì¬ve �{ Á cZnË�^//� �~] ,cÔ£ d//�Z¯ ¦¸fz» ÉZÅcÓÂ¬]   Y�ºÅZ]  �Á� .|¿{Â¼¿ Ä//�ËZ¬» ÉZÅ
 :�Y {Â] c�Z^� d/�Z¯1-    �Z¯ Ê�y �Y Ã{Z¨f/�Y Z] Ê�y d/�¯2-    É�YÂ¿ d/�¯3-   (Ê/�za) É�/�Ze�/� d/�¯4-  Ê�y

) ªÌ«{ É�Z¯µ�fÀ¯Ã|/� ��¿�Y � t�/� |uYÁ �{ �~] �Ë�Âe ¾Ë�fÆ] ÉY�Y{ Ê/�za �Á� {Y{ ½Z/�¿ lËZf¿ .(d/�Z¯ ª¼
 .d//�Y Ã{Â]]7[  Ä//�ËZ¬» {�Â» Y� �Z¯ Ê�y �Â¿ lÀa {�°¸¼� Ê¬Ì¬ve �{|¿{Y{�Y�« ¾ËY �{ . ªÌ¬ve11    �{ ºÆ» ¶»Z�
  ZÅ�Z¯ Ê�yÄ]½YÂÀ�  Ä//�ËZ¬» ÉZÅ�ZÌ »ÉY Y�] ¹�Ó ÉÁ�Ì¿ ¶»Z//� ¶»YÂ� ¾ËY .|¿|//� Äf§�³ ��¿ �{ Ê�y ½|Ì//�¯ É

Ä/���» Ã{�Z/] ,Z/Å�Z/̄Ä/���» d/Ì§�� ,ÉY ª¼� ,�Z/f°Å �{ {�¯�Z/̄  Ä/ÀË�Å ,�Z/f°Å �{ Ä/eÂ] º¯Y�e ,�~/] �Ë�Âe ÊfyYÂÀ°Ë ,ÉY
¦Ë{� ºÌ�Àe d/Ì¸]Z/« ,d//�Z/̄  ÉY�] ¹�Ó �³�Z/̄  {Y|/ e ,Z/ÅÄ/]³�Z/̄Ì�É   �za ½Z/°»Y Á µÂ//�v» {�°¸¼� ,Z/Å�Z/̄  Ê�y

ºÅ½Z/»�    �Z/̄  Ê�y Ä/̄  {Y{ ½Z///�¿ lËZ/f¿ .|/¿{Â] �~/] Á {Â¯¹OÂe   Ê°f¸£ ��Â» Z/] Ä/¿Z/³Y|/m �~/] Á {Â¯ ½�z» ÉY�Y{)
�Ì�Y{�Z.d�Y {�°¸¼� ¾Ë�fÆ] ÉY�Y{ (Êy�q Ã|À¿Z�Âa Á Ê°�¨¯ ¾¯�Z] �ZÌ� ,  

  
�Á� Á {YÂ» ZÅ  

  �Y Ä�Â¼n» ¾ËY ÊuY�� �{¹�¿�Y�§Y  Solidwork2017   Ä�Â¼n» �{ ÃZ´f�{ ¾ËY dyZ� ¶uY�» .d�Y Ã|Ë{�³ Ã{Z¨f�Y
 ½Y|¼Å ½Zf�Y Ê¸�Â] Êf À� ­�Æ� �{ �«YÁ ½Y|¼Å �³��] ¾Ì�Z» Êf À� ¹Zn¿YÃ|� .d�Y  

d�¯  Å ½Á|] ,|À¸] �f�] ÉÁ�Ì pÄ¿Â³    cZÌ¸¼�­ZyÉ��Á  Ä] ÁºÌ¬f�» c�Â�  ,½�|» Á�m�e Ë¾  �Á� �{ d�  ̄ÉZÅ
ZÌ¿{  Yd�.  Ê] ¾Ì�Z»d�Z¯��Á   Äf�a ÉÁ� �] d�¯ �y |Àq ZË Á{ ÃZ´f�{ �Z¯ ��� Á d�¯ {�Â» ÃZÌ³ �Â¿ Ä] Äf�]

Ê» ¹Zn¿Y ¶°�) |Å{1(.  
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 ¶°�1-  ÃZ´f�{ ®Ë�f»Á�ËY ÉZ¼¿  :1-  ½�z»2-   [Z¬�] Ã�´À¯ �Y{  

   �ËY�M {ZnËY �Y Ã{Z¨f�Y Z] ¾Ì�Z» ¾ËY¶°� Êe  Ã|¿�Z¯ ��Âe  Z] ZÅ  ªË�� �Y Ê§Z�Y [M �Ë�� Ê�°Å�ÄrËÂm  Á ZÅ
³Â¸mÌ� É   Ä]  Á  Ê³|¿Z»  [M  �Y[~m  dË{Á|v»  Á  Ä�Ë�  Ê´¨y  �Y  É�Ì³Â¸m  ½M  �^e   cZÌ¸¼�  pÌÅ  ¹Zn¿Y  ½Á|]
­ZyÉ��Á  Ê» d�§Zv» [Y|À³ ¶]Z¬» �{ ½ZÅZÌ³ �Y|ËZ¼¿.   ¾ÌÀr¼Å Á ��Á �ÅZ¯ Á ¶�§ �yM �{ ½Z�M É�ZÌ]M

¦Ë{� ¾Ì] ÊÅ{YÂÅÄ] ZÅÉÂm {ZnËY Ä��YÁZÅ    �Y Ê�Z¿³�Y�«Ì�É    Á{Ã�´À  ̄Á Ã{Z� [Z¬�] {|�  ¶°�) ÉY1-2 �ZÀ¯ �{ (
ºÅ É�Z¼Ì] �ÅZ¯ Á��Ây �Â¿ �Y �e�iR» Ã{Z¨f�Y �Ì¿ Á Êq�Z« ÉZÅÌ| .d�Y ºf�Ì� ¾ËY �´Ë{ |ËYÂ§ �Y   dË�» Á Ê³�ËÁ

�ZÌ� �Â¿ �Y Ê^Ì¯�e ºf�Ì� É�Z°f]Y s�� ®Ë \·Z« �{ Ä¯ d�Y ½M ¾¯�Z] �ZÌ� ,ÃZ´f�{ �´Ë{   Ê°�¨¯ Á Ê°�Ë{ ¾¯�Z]
Ê» ¥~u Y� ZËZ¬] Á �ÅZ¯ Y� ½M d»ÁZ¬» ,Ã{Â¼¿ {ZnËY ­Zy �{ ªÌ¼� ��] ,®�Ë{ .d�Y ÃZeÂ¯ Ä£Z»{ ºf�Ì� Á |ËZ¼¿

ºÅ Á Ã{Y{ �Â^� Y� �¿YÂ»  ºÅ ­Zy ÉÁ� É�ÁZÀ�  d·ZuZ]  Ê°�¨¯ Ê¬¼� dÌ «Â» �{  ¾ÌÀr¼Å Á  º°v» Y� �~] �f�]
Ê» �Y�« ­Zy �{ Y� {Â¯ Á �~] \�ZÀ»¾¯�Z] �ZÌ� \¸£Y .|Å{ÉZÅ   Är¸Ì] �Â¿ �Y ºÌ¬f�» d�¯  d¸� Ä] Ä¯ Ã{Â] ÉY

 ½M �Y ª¼� �{ ­Zy ��] ½Z°»Y Á ­Zy dz� ÄÌ·ÁY �ZfyZ�Ê» Ã{Z¨f�Y ZÅ�ZÌ� �Â¿ ¾ËY .{Â�  ¾¯�Z]Är¸Ì]) ZÅ (ÉY
  �{Z«Ä]�Y�« Ê¼¿ {Â¯ Á �~] ºÅ �Y Y|m dÌ «Â» ½{Y{Ä] Y� ZËZ¬] Á �¿YÂ» Á {�Y{ �ZÌ¿ É�f�Ì] É|À^·Z» ½YÂe Á |�Z] fz� Ê

Ê» �Â^�d�¯ ÉY�] Á |Å{ º  ̄ÉZÅÊ¼¿ [Â¸�» 0Ô�Y ª¼�-|�Z]    ºf�Ì� ÃZ´f�{ ¾ËY �{ ½Âq Z»Y��Á ­Zy  [Z¬�]) ½M-
�ZÌ� �Ì�» ­Zy (ZÅ    Ê^Ì¯�e �Â¿) ¾¯�Z] �ZÌ� s�� ¾ËY .d�Y Äf�Z¯ Y� ½M d»ÁZ¬» Á Äf�°� Y� ¾¯�Z]Y ËÃ|�{Zn   �{

  �Â^� ,d�Z¯ ª¼� dÌ^je ,­Zy ��] Ä] �{Z« (ÃZ´f�{ ¾ËY {Â] |ÅYÂy wÂ¸¯ ¾f�°� É{Á|u Ze Á ZËZ¬] �Y  �{   Ê��Y�»
Ä]  ¹|À³  d�¯  �Á�  ¾Ë�fÆ]  |¿�Y{  É�eÓZ]  Ê]Zf�ËY  t��  Ä¯Ê»  [Z�u.|ËM    h�Z]  Ê¼¸«  Ã|¿�Z¯  �Y  Ã{Z¨f�Y ºÅ  Ä]  

Ã|¿�Z¯ ÃZ´f�{ ¾ËY �{ .d�Y Ä���» t�� �{ [M ½|¿Z» Ê¸�Y ¶»Z� Á Ã|� ­Zy Ã�YÂË{ ½|� d�� Á Ê³{�Ây  ÉZÅ
  Ê¼¸«¥~u�Ã||¿Y    ÉZn] Á ½MZÅ    �{ [Z¬�] Ä¯ \Ìe�e ¾Ë|] .d�Y Ã|Ë{�³ Ã{Z¨f�Y d�Z¯ cZÌ¸¼� ÉY�] [Z¬�] �Y

Ê» �ÅZ� Ã|¿�Z¯ �¬¿  ­Zy Á {Â�ºÅ½Z»�    ºÅ�] ºÅÃ{�Ã|�   Ä·Â· �Y Ã{Z¨f�Y Z] ºÅ Á Ä] ¶�f» {Â¯ Á �~] �Â¬� É
Ê» d�Z¯ cZÌ¸¼� Ä] ¹Y|«Y ,[Z¬�]Ã�´À  ̄.|ËZ¼¿[Z¬�] ÉZÅ  ZÅÄ] Ä¿Â³YÉ    ��¿ �{ Äf§�³Ã|�   {Ây ÉÁ� Ä]Á� [Z¬�] Z] Ä¯

  �ËY�M d�Y Ã�´À¯ ½Á|] Ä¯Êe    ÉY�] Y�³�Y�«Ì�É  Ê» {ZnËY {Â¯ Á �~]  �ËY�M .|ËZ¼¿Y ËÃ|�{Zn    �{ Y� �~] Ë® ¥�� 
Ê» �Y�« �´Ë{ ¥�� �{ Y� {Â¯ Á  �ZÌ� ÉZÆf¿Y �{ Y� [M Á |Å{Ä´¿�Y{É  Ê»  ¶yY{ �Y ºf�Ì� ¾ËY ½�z» .|À¯Ä]c�Â� 

  ��¿ �{ É�ÂbÌ� ÃÔ¯Äf§�³Ã|�  [Z¬�] {ZË� �Z e�Y Á d¯�u �iY �{ Ze d�Y {{�´¿  Ê´f§�³ �Zq{ ¾Ì»� ÉÁ� �] ZÅ
  ¶°�)1-1  Äq�Zb°Ë ®f¸£ ®Ë �Y Ã|À¿Z�Âa w�q ÉZn] ÃZ´f�{ ÉZÆf¿Y �{ .(Ã{Z¨f�YÃ|�    Ä¯ d�Y ºÅ t��   Y� ­Zy
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Ê»Y� ­Zy ºÅ Á |¿Z�Âa    �Å Ä¸�Z§ �{ .|ËZ¼¿ É�Ì³Â¸m Ê¯Zy �ËZ��§ �Y Ze Ã{�  ̄Ã{��§30  ,60    Á70  f¿Z� Ê�f»   ÃZ´f�{
5/1    ,É�f»5/2    Á É�f»3  É�f»    ��¿ �{ Ã|WY� ®Ë |À¸] �f�] �¨u ÉY�] ®f¸£ ¾ËY ÉÁ� �]Äf§�³Ã|�    ¶°�) d�Y2-
1.(  

  
 ¶°�2-  :ÃZ´f�{ ÓZ] �Y �ËÂ�e1 -  Ã|À¿Z�Âa ®f¸£ 

  ÉY�] Ä]³�Z¯Ì�É    ½YÂe Z] �Âf¯Y�e ®Ë �Y |ËZ] ¾Ì�Z» ¾ËY �Y75    Ze150    µZ�eY �Y �a .{Â¼¿ Ã{Z¨f�Y �Zz] \�YÄ�Ä�¬¿  

²À¸� ½{Â¼¿ ¶�Á Ä] ¹Y|«Y �Âf¯Y�e Ä] ÃZ´f�{Ã|¿�Z¯ �b� Á Ã{Â¼¿ Ê°Ì·Á�|ÌÅ ÉZÅÊ» ÓZ] Z] ¾Ì»� �Y Y� ZÅ .ºË�ÁM

[Z¬�] ¾f�°� �Y É�Ì³Â¸m ÉY�] ¾ÌÀr¼Å] |ËZ^¿ ZÅ É�Ì³ �Z°] ÉY�] .{Â¼¿ ½{� �Á{ Ä] ¹Y|«Y ­Zy �{ �Ì³�{ Ã|¿�Z¯ Z

 �Â¬� Ä·Â· ¶yY{ �{ �~] Ê³{Zf§Y �Ì³ �Y É�Ì³Â¸m Á ¦¸fz» �Á~]0Z¼fu .{�¯ Ã{Z¨f�Y Ã|� É�ZmÂ] �Á~] �Y |ËZ]  

  
 lËZf¿ ¶Ì¸ve  

¾Ì�Z» \¸£Y  �Â�¯ Ä] Ä¯ Ê¼Ì¬f�» d�¯ ÉZÅÃ|�{�YÁ    �Â�¯ ¶yY{ �{ ZË Á·ÂeÌÃ|�|  ¾Ì�Z» d�Y  Ä¯ d�Y ÉZÅ
 �Y ­Zy d»ÁZ¬» �] ½{�¯ Ä^¸£ Á ¾f�°� ÉY�]ZÅ��Á ­ZyÊ» Ã{Z¨f�Y �YÁ{ É �Y Ã{Z¨f�Y \ËZ » Ä¸¼m�Y .|ÀÀ¯ ­Zy

��Á   d�Z¯  Ê¸�Y ¥Y|ÅY Z]  {�Â»  Á{  �Å Ä¯ {ZË� Ê§��» É��¿Y  ½Y�Ì» Á  ­Zy |Ë|� ½{�¯ �{Âa  Á ¾f�°� ,�YÁ{
e �{ ºÌ¬f�»Ê» �«ZÀ  ¾Ì�Z» �{ .|�Z]ÄfyZ�Ã|�   Ä] Ê]Z¬�] ¾ÅMÁZ³ �Y �Z] ¾Ì·ÁY ÉY�] ½Y|¼Å �³��] ¾Ì�Z» ��Âe ½YÂÀ�
��Á ­Zy    �Æ¿ {ZnËY ¾ÌÀr¼Å Á ÃZ´f�{ Ê¸�YÃ{Z¨f�YÃ|�  [Z¬�] .d�Y  ÉZÅÃ{Z¨f�YÃ|�   ½�Á d¸� Ä] ¾Ì�Z» ¾ËY �{

  \�ZÀ»  }Â¨¿ ÄËÁY� Á ¶ËZ¼e ÄËÁY� Á \�ZÀ»uY�� ÊÃ|�  ­Zy �{ ,  0Z�Â�z» Á  dz�d�¯�{   ­Zy ¶yY{ Ä] ¹Á{
Ä][Z¬�] ¾ËY .{�Y{ ÃY�¼Å Ä] ºÅ Y� [Z¬�] ÊeZÌ¸¼� d¼�« �{ ­Zy ½{�  ̄Á� �Ë� dË�» Á Ã{�  ̄}Â¨¿ ÊfuY�Ä] ZÅ ÊfuY�

Ã�´À¯ Ä¿|] Ä] ÄmÂe Z] {Ây d¯�u �Ì�» �{ Á Ã{Â¼¿ �Â^� ZËZ¬] ½ZÌ» �Y  É�Z¯ ª¼� ®Ë �{ Á Ã{Y{ ��] Y� ZËZ¬] ,ÉY
y ,\�ZÀ» Ê» ºÅY�§ �~] �f�] ÉY�] Y� ­Z  Ä]Á� \�ZÀ» ÄËÁY� Z] [Z¬�] Á{ Ä°ÀËY Ä] ÄmÂe Z] .|ËZ¼¿Á� ÉºÅ    ºÅ ,{�Y{ �Y�«

Äf�a ÉZÅY ËÃ|�{Zn  Ê» ºÅ Ä] [Z¬�] Á{ ��Âe Ê» {ZnËY ÊÀÆa Á \�ZÀ» Äf�a Á |��  dve Ê^�ZÀ» |u �{ ­Zy ,|ËZ¼¿
  cZÌ¸¼�­ZyÉ��Á   ÉÂm ºÅ Á  Äf§�³�Y�«  ÉZÅcZ^iZ]    Z] Á[Z¬�]  �ZfyZ� Ä] ÄmÂe Z]  [Ây ª¼� Á Ã�YÂË{ {ZnËY  ZÅ

Ê»  ¥~u Ä] �nÀ» ºÅ É�Z°f]Y s�� ¾ËY .{Â���Á ­Zy   Z] ¥|Å Á{ �Å) Ã|� Äf�a {ZnËY cY�ÌÆne ¥~u ºÅ Á �YÁ{
[Z¬�] ¾ËY Ã|� ÊÅ|¿YÂe �Âv» ¥~u Ä] ÄmÂe Z] cZÌ¸¼� É��¿Y Á Ê§��» ½YÂe �ÅZ¯ ºÅ Á (|� |ÅYÂy ª¬v» ZÅ

|� �{Âa .d�YÊ» Ê«Z] ­Zy t�� �{ ÊÅZÌ³ ÊËZËZ¬] ,Ã|� �f¼¯ ­Zy º¯Y�e Á ­Zy ½  ¥�] Á [M [~m) |À¿Z»
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 Á ­Zy ª¼� �{ ÃZÌ³ Ä�Ë� ÉY�] Ä �Âe ¶]Z« Á ¹�¿ �~] �f�] ,�f¼¯ ¾Ì�Z» Ê³|ÌrÌa ,([Z¿YÁ� {ZnËY �Y d ¿Z¼» ,�f�Ì]
Á�Á�Ë� Ä] ÄmÂe Z] ¾ÌÀr¼Å  [Z¬�] ¶yY{ �{ ­Zy ½{�¯Á ­Zy ½Z¼fyZ� �¨u ,ZÅ   ÊËZËY�» Ä¸¼m�Y ½M �fÆ] ÄËÂÆe

Ê» ÃZ´f�{ .|�Z] ¶°�3 [Z¬�] ½M �Y�¬f�Y ÃÂv¿ Á ÃZ´f�{ ÉZÅÊ» ½Z�¿ Y� ZÅ.|Å{ 

   
 ¶°�3- ½M �Y�¬f�Y ÃÂv¿ Á ÃZ´f�{ [Z¬�] 

 µÁ|m �{1  ½Z�¿ Á kY�zf�Y ÃZ´f�{ ÊÀ§ cZ�z�»Ã{Y{Ã|� .d�Y  
 µÁ|m1- ÃZ´f�{ ÊÀ§ cZ�z�»  

                   Ê³�ËÁ         
µ|»  

3020  

 ��� ¶¯ )cm (  300  
 ����Z¯  |Ì¨» )cm (  290  

 {Y| e {�Ë¦ZÅ ¾¯�Z] �ZÌ� É  20  
¦Ë{� ¾Ì] Ä¸�Z§d�Z¯ ÉZÅ  

)cm (  
15  

 �~] d�Z¯ ª¼�  3  Ê·Y8 f¿Z�Ê�f»  
 {Â¯ d�Z¯ ª¼�  5  Ê·Y10 f¿Z�Ê�f»  

  ½�z» ºnu�~] )lit (  300  
  ½�z» ºnu{Â¯  )lit (  300  

 ½�Á ¶¯  )kg(  1750  
) ÃZ´f�{ {Z ]Ymm (  1670×3000×2610  

 Ã�Y|¿Yf�ÓÌ® ZÅ  Imp3/15-75/0 .10 13  ÄËÓ   �Z�§ Z]psi 68 
ÃZ´f�{ Ê�Y�� dÌ§��  3  Ê·Y4  d�Z� �{ �Zf°Å  
 �Âf¯Y�e Ä] µZ�eY ÃÂv¿   Ê��¯  

 ½YÂe¿{�Â»Ì�Z )hp(  110-90  
 d�Z¯ \�ZÀ» d���  8  Ê·Y12  d�Z� �{ �f»Â¸Ì¯  

  

ZËY�»  
1- [M ¥�/�» ÄÀÌÆ] dË�Ë|»: Ä] [M Y�Ë�Âm ¾Ì] �{ �¬§ Á d/�Ì¿ ­Zy t�/� ÉÁ� [Z«�£ c�Â/�ÉZÅ   ZÅÁ�Z§ ZË

f¿�{ d�Y ½ZË�m �{ÌÄn [M ¥��» �ÅZ¯ Êe�¯ Á Ê]Z«�£ Ä¿Z»Z� Z] Ä�ËZ¬» �{�Y{ Ëº.  
2-  f¿�{ Á ZÅ�f/�] ¾Ì] \/�ZÀ» ÊÅ{YÂÅ Á ÄËÂÆeÌÄn  ¦Ë{� ¾Ì]  YÂÅ ½ZË�m ¹|À³ ÉZÅÄ]]ÂyÊ » c�Â/�Ê³Ì {�  Ä¯

] �ÅZ¯ \mÂ»Ì�Z¼ÉZÅ Ê» cZ§M ¾ÌÀr¼Å Á {{�³.  
3- ¦¸� Z] Ê°Ì¿Z°» Ã��Z^» ½Z°»Y¦Ë{� ¾Ì] �{ ��Å ÉZÅZÅ.  
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4- Ä/eÂ] Ê³|/Ì]YÂy Z/Ë ��Á c�Z//�y �ÅZ/̄·{ Ä/] 0ÓÁY :¶/Ì·{ Á{ Ä/] Z/Å/Ì¶ Ä/eÂ] ½Z/Ì» �Y {Z/] Ä/¿Y{Y�M ½Z/Ë�m ¹|/� Á Z/Å
¿Zi ½M �]Y�] �{ Êf»ÁZ¬» {ÂmÁÌ0Z  ·{ Ä]Ì¶ � ½ZÌ» �f/�Ì] ÉZ/�§ {ÂmÁ ËÄ/�ZÅÉ   |/�� Äv¨/� �f/�Ì] Ä /�Âe ½Z°»Y Á ½ZÅZÌ³

» �f�Ì] �ZÌ�] ,{Z] �]Y�] �{ ½ZÅZÌ³ d»ÁZ¬» Y~· ,Ä�Ë�Ê {Â�.  
5- ·{ Ä] ­Zy Ê·M {YÂ» �ËY�§YÌ¶ ¼WY{Ê Äf�a ½{Â]¾Ì»� ÄÌÆe Ä] �ZÌ¿ ¹|� Á ZÅ.  
6-  /�Z» kÁ�y Á {Á�Á ¶v» ¾ÌÌ e Á ¦Ë� e ½Z°»YÌ¾ZÅÉ ¼WY{ �Ì�» �Ì�ze Á Ä���» �{ É��ÁZ�¯Ê  Á �Â^� ÉY�]

½M �Á�»ZÅ  f¿�{ Á Ä���» º¯Y�e Á Ê§{Z/�e Ê³|Ì]Â¯ �Y É�Ì³Â¸m Y~· Á (Ê�Y�� ®Ì§Y�e µ�fÀ¯)ÌÄn  �{ [M �fÆ] }Â¨¿
� �fÆ] Ä //�Âe ,­Zy �ËZ//��§ Á [Z¿YÁ� �Y É�Ì³Â¸m ,­Zy Êf]Â�� Ã�Ìy} �ËY�§Y ,­Zy ËÄ//�ZÅ  ª¼� �ËY�§Y Á

  ­Z///yÊ///³|///Ì///]YÂ///y  Ä///]  ÃZ///Ì///³  d///»Z///¬///f/////�Y  �///ËY�///§Y  Á  Ê///�Y�� 
      7- µÂ�v» {�°¸¼� �Ì´¼�q �ËY�§Y Á ­Zy É�Ìz¸�Zu �ËY�§Y.  

8-  cZÌ¸¼� lËZf¿  ÉZÅ­ZyÉ��Á Ê» �z//�» c|»�Y�{ �{ ­Zy ½Z¼fyZ//� ÉÁ� ¦¸fz»  Z] ÃZ´f//�{ ¾ËY ,{{�³
d/̄ �u �ÌiP/e d/ve Á Á�Á�Ë� ,��] Y� ­Z/y Ä/°ÀËY Ä/] Ä/mÂeÊ» �Y�« Ê//�Z/¼» ÉZ/Å É�Ë~/a}Â¨¿ ,­Z/y �fÆ] Ä/ËÂÆe) |/Å{
Ê» Ä´¿ t�//� �{ Y� ZËZ¬] ¾ÌÀr¼Å Á ([M Ä] d^//�¿ �f//�Ì]Ê» 0ZÀX¼�» ,{�Y{Ä] ºÅ |¿YÂe É��ÁZ//�¯ ºf//�Ì//� ®Ë ½YÂÀ�

Ã�Æ] {�Â» �/�Zu µZu �{ Êf�Z¨u|ËZ¼¿ ZÌuY Á {Â^Æ] Y� ­Zy ½Z¼fyZ/� Ã|ÀËM �{ ºÅ Á {�Ì³ �Y�« É�Y{�] . ¶°/� �{4 
 ÃZ´f/�{ Ê¸¯ ÉZ¼¿Z/�ÄfyÃ|/�   ½Z/�¿Ã{Y{Ã|/�  d/�Y   ¾ÌÀr¼Å Á µÁ|m2  ½Z/�¿ Ã|ÀÅ{�Á{ {Y| e  �Â¯~» ÃZ´f/�{

Ê».|�Z]  

  

  
 ¶°�4-  ÃZ´f�{ ®Ë�f»Á�ËY ÉZ¼¿ÄfyZ�Ã|� 

 µÁ|m2-  µÁ|m �Á{ {Y| e  
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ÄnÌf¿É�Ì³  
  �YÊ» Ã{Z¨f�Y  É��ÁZ�¯ �Â»Y ½{�¯ Ã�Ì¿Z°» ÉY�] Á É��ÁZ�¯ �{  �Â¯~» ÃZ´f�{¾Ì�Z» Äf�{ Á�m Á {{�³ ÉZÅ

Ê» É��ÁZ�¯ÄÌ¸¯ Á {�Y|¿ {ÂmÁ �WÁ�Z§ {ZnËY ÊËZ¿YÂe ,É�Z��f�] ¹|� d¸� Ä] Êf�Z¨u É��ÁZ�¯ �{ .|�Z]  d�¯ É
ºÌ¬f�»Ä] �Â�¯ �{ {ÂmÂ» ÉZÅÊ» �Z¯ t��» c�Â�ÃZ´f�{ ¾ËY .|ÀÀ¯   ½Y��ÁZ�¯ �ZÌ¿ Ä] ÄmÂe Z] ZÌ¿{ �{ �Z] ¾Ì·ÁY ÉY�]

 .{�Y{ Y� Ã{�Âz¿ ºz� ��Y�» �{ Äf�a ÉÂm �ËY�M {ZnËY ÊËZ¿YÂe (�f¼¯ [M ¥��» d¸� Ä]) Äf�a Á ÉÂm É�ZÌ]M Ä]
  �Â¯~»  ¾Ì�Z»¾Ì�Z»  �Y  É|Ë|m  ¶�¿Ê»  d�Z¯  ÉZÅ Á  ÊuY��  Êf�Z¨u  É��ÁZ�¯  ��f�³  ÉZf�Y�  �{  Ä¯  |�Z]

ÄfyZ�Ã|�  Y .d�Y ºÅ Y� cZ]Â^u Á cÔ£ �YÂ¿Y d�Z¯ ½Z°»Y ¾Ì�Z» ¾Ë  Z]  ½Z»�Å{ �Y�«Ê   �f�] �Ë� �{ ÊËZÌ¼Ì� {Â¯
  ,�~] Ä]c�Â�  Ê» ºÅY�§ dyYÂÀ°Ë º¯Y�e Z] Á É�YÂ» �Â�y  .{�ÁM¾Ì�Z» ¾ËY  Äf�a ÉÁ� �] d�¯ dÌ¸]Z« ,ºWY{ ÉZÅ

  cZÌ¸¼� ¹Zn¿Y  ½Á|]­ZyÉ��Á  Ê» Y�Y{  Y�®�Ë{  Y�Ë�  -|�Z]ÄrËÂm ,¾Ì�Z»  ¾ËY  ÉÂ¸m d¼�« �{ {ÂmÂ» ZÅ  ÉZÅ
 Ê»  ºÌ»�e  Y�  ¶^«  d�¯|ËZ¼¿  -  ¾ËY�]ZÀ] ½M�YdÆm    Ä¯  Ê�Y�Y  �{  d�¯ Ä]c�Â�   Ê»  É�ZÌ]M  Êf�¿ Ã{Z¨f�Y  ,|¿Â�

Ê»Z] d�¯ �Â¿ ¾ËY �{ .{{�³  Ê» ,ÊÅZÌ³ ÉZËZ¬] dË�Ë|» Á Ê§��» [M ½Y�Ì» Á {Â^Æ] Y� ­Zy �ZfyZ� Á d§Z] ½YÂe
ÄÀË�Å {Â¯ Á �~] Ã�Ìy} dÆm Y�n» ½�z» Á{ ÉY�Y{ ¾Ì�Z» ¾ËY .{Y{ �ÅZ¯ Y� |Ì·Âe ÉZÅ   ��Â» .d�Y  �Y �~] ÉZÅ

 Ä¿YÂf�Y �Â¿��Â» Á �Y{�ZÌ� ÉY Ä¿Y|¿{ �Â¿ �Y {Â¯ ÉZÅÄb¯ ®¼¯ Z] Ä¯ Ã{Â] �Y{� ÉZÅ¹�ÅY Á ½M ¾Ë�Ë  ,ºÌ�Àe ÉZÅ
Ê» .{Â¼¿ d�¯ Y� ¦¸fz» {Z ]Y Z] �~] Á {Â¯ �YÂ¿Y ½YÂe 

  
Ê¿Y{�|« Á �°�e  

|] Ë¾/�ÁÌÄ¸  Ã�Á�a ¾ËY ÉY�mY �{ Y� �Z» Ä¯ ½Y|¼Å �³��] ¾Ì/�Z» Êf À/� Ä�Â¼n» |Ì·Âe Á É�Y{Y ¶À/��a ÄÌ¸¯ �Y
 Ê¿Y{�|« Á �°�e µZ¼¯ |¿{Â¼¿ É�ZË�Y{Y� Ëº.  
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Abstract 

Protective stacking bio-planting machine on high beds is a new generation of planting machines that has been designed 
and built in order to expand conservation agriculture. This machine allows planting all kinds of grains and legumes at the 
same time by placing chemical fertilizer under the seedbed, in parallel lines with uniform density. The purpose of this 
study is to improve cultivation in lands that are irrigated as leaks. This machine has two separate tanks for storing seeds 
and fertilizer. Seed distributions are of grooved cylinders type and fertilizer distributions are of toothed type which with 
the help of its lower mounds and adjusting levers, different types of fertilizers and seeds with different dimensions can be 
planted. In this machine, the distance between rows, planting depth and the amount of seed and fertilizer fall per hectare 
can be adjusted. On the other hand, it is possible to install a fine-grained system on it. This system was designed by Catia 
software. The construction of the device was performed in the Barzegar Machine Industrial Complex of Hamedan and a 
field test was performed in the Abbas Abad farm of Bu Ali Sina University. The results showed that in this type of 
cultivation, by managing crop residues, soil texture and structure can be improved and water consumption and production 
costs can be reduced. This machine has the ability to cultivate on permanent ridges, without performing tillage operations; 
because the discs on the front of this machine repair the previous culture holes. 
Key words: Canola, Cultivation Arrangement, Design, Legumes, Manufacture, Raised bed. 
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