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  چكیده
در   ینقش مهم زیکاشت،  کاسته و ن ندیناخواسته در فرآ ریاز تاخ تواندیارها مدکو کود درون مخزن بذرکارها و کو اطلاع از سطح بذر

و  کارهایبر خط س  طح مواد داخم مخازن خط یریگلذا اندازه ،دینما فایکارنده ا یهادس  تگاه یهااز موزع یبعض   یاطلاع از توقف احتمال

 ریکه براس  ان نور مادون قرمز و به روغ   ینور س  ن س  طح کیبرخوردار باش  دد در مطالعه حاض  ر  یاژهیو تیتواند از اهمیکودکارها م

س سطح یابیو ارز یطراح دهد،یسطح را انجام م یریگاندازه یتما ساخت  (GP2Y0A21YK0Fمادون قرمز )مدل  سن شدد ابتدا حسگر 

سطح مخت یرو Sharp شرکت در کارگاه مورد  متریلیم 50 یهابا گام یمتریلیم 650تا  100محدوده  کیچوب،آهن و خاک در  لفسه 

سنج شیآزما ضر یقرار گرفت و وا صم با  پس از نصب حسگر  بدست آمددبا تغییرات  یرخطی  99/0 نییتب بیشدد واکنش حسگر به فوا

 کیدر  یادانه ییایمیس   طح گندم وکود ش    نییتع یبرا یکینامیو د یکیس   امانه در دو حالت اس   تات یابیدرب مخزن  بذر و کود ارز یرو

ش یبرا یمتریلیم 350تا  100گندم و  یبرا یمتریلیم 550تا  100محدوده  صورت گرفتد در هر  متریلیم10 یهابا گام یادانه ییایمیکود 

 تیدقت و حساس نیبه دست آمدد  بنابرا 99/0بالاتر از  نییتب بیبا ضر یواقع یریگحسگر و اندازه یهاداده نیب یرخطی  راتییدو حالت تغ

سن  مادون قرمز در  صله  سطح مواد دانه یمزرعه برا یطاشرسامانه فا س یاسنجش ارتفاع   یبرا تواندیقابم قبول بوده و م اریداخم مخزن ب

 ادوات به کار گرفته شودد    نیا ونیاتوماس
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Abstract 

The information of seed and fertilizer level in planter and drill hopper could prevent any unexpected delay or blockage 

of some drill units while planting.  Thus, the on-line monitoring of materials level in planter hopper can be valuable. In 

present study, a near infrared distance-meter (GP2Y0A21YK0F, Sharp Company) was firstly laboratory tested and 

calibrated on three surfaces of wood, iron and soil within 100- 650 mm range with 50 mm increment. The nonlinear of 

0.99 correlation was achieved.  Having installed the sensor on planter hopper door, the static and dynamic evaluation was 
conducted for wheat within 100- 550 mm and for triple supper phosphate within 100- 350 mm range with 10 mm 

increment. The nonlinear of 0.99 correlation was observed in both static and dynamic tests. Therefore, the precision and 

sensitivity of near infrared distance-meter for measurement of the granular materials level in drill hopper could be 

applicable for automation in such implements.   
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