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 چکیده
سازد، هایی که این امر را را ممکن میباشد. از زمره روشهرز یکی از اهداف اصلی درکشاورزی دقیق میهای حذف هدفمند علف

با استفاده بر اساس رنگ و شکل  هویجهرز از بوته تشخیص علف جهت بینایی ماشین است. دراین مطالعه یک الگوریتم هایروشاستفاده از 

. به منظور طراحی این الگوریتم، طراحی شدLab VIEW (National Instrument, ver. 15) افزاردرنرم Vision Development از جعبه ابزار

هرز هویج و علف  تصویر از کل مزرعه شامل تصاویر بوته 60تعدادو  استفاده شد ieeexplore.ieee.org از تصاویر ارائه شده در سایت 

در الگوریتم طراحی شده سه بوته مرجع شامل بوته علف  شش برگی وجود داشتند.. دراین مزرعه دو نوع علف هرز چهار برگی و انتخاب شد

های مرجع مقایسه شده و نوع هر های بوتههرز چهار برگی و شش برگی و بوته هویج انتخاب شدند. ویژگی های رنگی و شکلی با ویژگی

، 68/80شکل به ترتیب -های رنگ، شکل و ترکیب رنگویژگیهای هرز بر اساس هایت دقت تفکیک بوته هویج از علفدر ن شد.بوته تعیین 
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Abstract 
The targeted elimination of weeds is one of the main aims in precision agriculture. Among approaches which make it 

feasible is the use of machine vision techniques. In this study, an algorithm was developed for segmenting carrot from 

weeds based on color and shape features using Vision Development toolkit in Lab VIEW programming software (National 

Instrument ver. 15). The machine vision algorithm was established based on the dataset of a given farm provided on 
ieeexplore.ieee.org and a total of sixty images of carrot and weeds were selected. Two types of weed shrubs including 4 

and 6 leaves existed in images. Therefore, three referring shrubs were selected including those two weeds and carrot. 

Color and shape features were compared with reference shrubs and weeds led to identify them. Finally, the precision in 

carrot and weeds segmenting based on color, shape and the combination of color-shape features were 80.68, 89.7 and 

95.86, respectively.  
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