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  چکیده
وتدبی  نن بدب   تًسعٍ دادٌ ضددٌ ي  درصد(  42)از تقببل چرخ پبريیی ي خبک مرطًة  عددی در پژيَص حبضر یک مدل

تقببل چدرخ پدبريیی   بررسی برای  (CEL) 1لاگراوژی-ايیلری ترکیبی از ريش .ی نزمبیطگبَی اعتببرسىجی ضدٌ استَب دادٌ

 ايیلری ي چرخ پبريیی از وًع لاگراوژی تعریف گردید.بىدی از وًع  بب فرمًلسبزی خبک  استفبدٌ ضد. مدل ي خبک مرطًة

وطدبن  عدددی ي نزمبیطدگبَی   وتدبی   بٍ عىًان قبوًن تطکیل دَىدٌ رفتبر خبک مًرد استفبدٌ قرار گرفت.  2پراگر-مدل دراکر

ٍ بب افسایص کطص مبلبىدی، درصد لغسش ي میسان فريرفکٍ داد  صدًر  قببدل تدً ُی     تگی چرخ پبريیی در خبک مرطًة بد

سبزی نزمبیطگبَی  وتبی  مدل .گردیدمیسان تىص عمًدی در خبک  افسایص کطص مىجر بٍ افسایصَمچىیه . یببد میافسایص 

 خدًبی را وطدبن داد.  بسدیبر   اوطبدب   خبک، ي فريرفتگی چرخ مقبيمت غلتطیي  ي ريش المبن محديد برای پبرامترَبی لغسش

 برامترَدبی ريش المبن محديد می تًاود بٍ عىًان یک ريش قببل اطمیىبن برای بررسی تقببل چرخ ي خدبک ي بُیىدٍ سدبزی پ   

 مًثر در نن ببضد. 
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1 - Coupled Eulerian–Lagrangian 
2 - Drucker-Prager 
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Abstract 

A numerical model of moist soil-paddlewheel interaction was developed and validated against the 

experiments. Coupled Eulerian-Lagrangian (CEL) method was applied for this study in which the soil and 

paddlewheel were introduced by Eulerian and Lagrangian formulation, respectively. The Drucker-Prager 

model was applied as the governing equation inside the soil. The results showed that the wheel sinkage and 

slip would be increased by drawbar traction force increment. The axial tension inside the soil was shown to 

be increased due to the drawbar traction force. Very good agreement was shown between the finite element 

model and experiments for slip; sinkage; and as well as rolling resistance. The finite element method was 

shown to be a confident method for moist soil-paddle wheel interaction and can be applied for effective 

parameter optimization. 
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